
 

 
الحركة الدائرية  قوانين نيوتن المتجهات الحركة الخطية
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 نظرية فيثاغورس للمثلث القائم الزاوية
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 الضرب القياسي و الاتجاهي
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 أفقياًالحركة الأفقية للمقذوف 
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 معادلات الحركة الرأسية لمقذوف بزاوية
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 معادلات الحركتين الدورانية و الخطية

 الدورانية الخطية
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